


Cil

- Robot pohybujici se bez kol
- Dvounohy (AT-ST) nebo Ctyrnohy (AT-AT)

TR




Vyvoj

- Inspirace lidskou chuzi
- Dvé nohy nestabilni




Fungovani

Ctyfi nohy

vzdy jedna leva a jedna prava dopredu

1 motor pro chuzi + 1 pro zataceni
Ovladani pomoci dvou dotykovych senzoru
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